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Roomba 520

Technicka specifikace:

Manual Virtual Wall (Ize dokoupit)
Procesor prestizni znacky ARM

38 rliznych senzorl pro orientaci

Uklid parket, lina, kobercl a tvrdych ploch
Adaptivni Cleaning Head Module
Inteligentni systém protibéznych kartacl a
bocni kartacek

Inteligentni systém Side Brush

Aktivni detekce necistot —SONORO
Narazniky se zpomalenym dotykem
ANTITANGLE systém

Filtracni systém z mikrovlaken

IR Remote Control (Ize dokoupit)
Nabijeci stanice Home Base
Externi napdjeci zdroj

Vysokoka kapacita baterie Ni-Mh, 3000 mAh
Doba nabijeni 3 hodiny

Spotreba pfizabijeni max 30W
Spotteba Stand by max 2W
Hluc¢nost <60dB

Doporuceno na 3 pokoje (90m2)
Rozméry 330 x 80 mm

Hmotnost 3,6 Kg
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Obsah baleni: 1x Side Brush (v robotu)
1x iRobot ROOMBA 520 1x Bristle Brush (v robotu)
1x Standardni vakuovy zadsobnik 1x Flexible Brush (v robotu)
1x Home Base 1x Filtr (v robotu)
1x Dobijeci baterie Ni-Mh 1x Cleaning Tool
Popis

ROOMBA 520 je zakladni, ale pfesto vysoce kvalitni a u¢inny domaci robot, ktery sSetri
Vas Cas i energii. Robot, ktery pracuje za Vas, zcela automaticky, spolehlivé a rad.
iRobot ROOMBA 520 je robot ,,pomocnik”, ktery za Vas diky umélé inteligenci
ddkladné uklidi vSechen neporddek z Vasich podlah jako je prach, $pina, drobky, vlasy
nebo chlupy Vasich domdacich mazli¢kd. Unikatni filtrovaci systém navic spolehlivé
zachyti prach, pyl a ostatni alergenni latky. Postranni flexi karta¢ vymeta neporadek z
rohu a zaroven lesti obvodové listy.

Disponuje vsemi zakladnimi funkcemi: vysavani, automatické dobijeni a automaticky
ndvrat na zakladnu. Pouziva 38 senzor( pro efektivni uklid a systém Manual Virtual
Wall pro vymezeni uklizeného prostoru. Sviij pohyb a chovani pfizpisobuje okolnim
podminkam 64 krat za vtefinu, ¢imzZ dosahuje neuvéfitelného vysledku 99% pokryti
plochy a zanechava za sebou dokonale Cistou podlahu. Jeji pohyb zprvu vypada jako
nahodily, avSak zdani klame. ROOMBA ma v pohybu a orientaci v prostoru dokonaly
systém. Diky nejmodernéjsi technologii pracuje samostatné, efektivné, chytre. Je
inteligentni, pecliva a samostatna.

Obratné se vyhyba prekazkam, schodlim, lehce prejizdi mezi rGznymi typy podlah a
snadno uklizi i tézko pfistupna mista, jako jsou rohy mistnosti, liSty a prostor pod
nabytkem. Neni zcela dulezité znat presny princip robota, avsak je dllezité védét, ze
ROOMBA uklidi vidy perfektné. Pfi uklidu se nejedna o nahodily pohyb, ale opravdu o
dokonalou orientaci v prostoru.

ROOMBA 520 ma lze také ovladat i pres iR dalkovy ovladac. Robot Ize ovladat jak
auticko na ovladani. Déti si budou hrat a zaroven uklizet.

Ma velmi oblibeny bily design, snadnou obsluhu pro Vase maximalni pohodli a idealni
rozméry pro uklid i tézko pfistupnych mist jako jsou rohy mistnosti, prostory pod
nabytkem nebo obvodové listy.

ROOMBA 520 spolehlivé uklidi na jedno nabiti az 3 mistnosti (90m2). Po skonceni
prace pak sama vyhleda svoji zakladovou stanici, kde se opét dobije. ROOMBA 520
absenci programovani a proto se musi zapinat manudlné
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Jak funguje
Robot ROOMBA 520 je opravdovy robot. Sdm se rozhoduje a sam vi, jak ma uklidit.
Moc dobre vi, kde jiz uklidil a kam se musi jesté vratit. Roomba sama pozn3, kdy je
uklid hotovy a funguje zcela automaticky.

Jeji pohyb zprvu vypada jako nahodily, avsak zdani klame. Roomba ma pro pohyb a
orientaci v prostoru dokonaly systém. Vysledkem je pokryti 99% uklizené plochy. Diky
nejmoderné;jsi technologii pracuje samostatné, efektivné a chytre.

Je inteligentni, pecliva a samostatna. iRobot pracuje na principu pokrocilé umélé
inteligence. Kazdy jeho pohyb je pfedem promysleny, jeho ¢innost probiha
systematicky a nikoli zcela nahodné, jak je tomu u konkurenénich produkt. Svij
pohyb a chovani prizptisobuje okolnim podminkam 67krat za vtetinu.

Patentovany systém proti sobé rotujicich kartacl zajistuje velmi vysokou tGcéinnost
uklidu. Kazdy kartac se navic toci jinou rychlosti. Hlavni kartac (Bristle Brush) ma
rychlost otac¢eni 1000 ot./min., pomocny kartac (Flexible Brush) 1600 ot. /min. Side
Brush vymeta nedistoty z roh{i mistnosti pod sebe, kde jsou vysdvany hlavnim a
pomocnym kartacem. Nejmensi ¢astice, jako jsou prach a alergeny, odstranuje stérka
pomoci ucinného saciho motoru a jsou zachyceny v unikatnim filtrovacim systému,
ktery zachyti i alergeny jako pyl a prach.

Robot se v prostoru orientuje pomoci 38 rliznych senzor(i. Kromé detektor( silné
znecisténych mist disponuje naraznikem se zpomalenym dotykem. Infradervenymi
paprsky registruje blizici se sténu, zpomali a zabrani narazu. Pomoci dalsich senzorf
rozeznava vyskové rozdily a napftiklad tak nehrozi pad ze schod(. Pfi vybiti baterie, po
pfikazu ¢lovéka nebo po skonceni uklidu se robot automaticky vraci na svoji
zakladnovou stanici Home Base.

Pomoci systému Virtual Wall Ize vymezit uklizeny prostor a ohranicit jednotlivé
mistnosti. Virtual Wall funguje na principu neviditelné zdi, za niz se robot nedostane.
M(izeme tak mistnosti rozdélit nebo od sebe oddélit.

Pomoci programu SPOT pro lokalni uklid je zajistén uklid vytipovaného mista o
velikosti cca 1 m2. K zabranéni uviznuti robota v kabelech slouzi program
ANTITANGLE.

Rozmeéry robotl byly navrzeny tak, aby vyhovovaly typizovanému evropskému
nabytku. iRobot tak bez obtizi uklizi i tézko pristupna mista.

iRobot také disponuje systémem uniku ze svizelné situace. Pokud se robot dostane do
nestandardni situace, tak je na takové okamziky skvéle vybaven. Ma nespocet
naprogramovanych rezima, které ho vzdy s problémové situace dostanou. Proto
nenajdete Roombu nékde uviznutou
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